MaBe Drehantriebe AUMA NORM
Dimensions multi-turn actuators AUMA NORM
Dimensions du servo-moteurs multi-tours AUMA NORM

SA 07.1 - SA 16.1
SAR 07.1 - SAR 16.1

Schutzrohr fiir steigende Spindel 2%
Protection tube for rising valve stem 23
Tube protecteur pour tige montante 23

Mit AUMA Rundsteckverbinder und Drehstrommotor
With standard plug / socket connector and 3-phase AC motor
Avec prise multi-broches standard et moteur triphasé

Space required for removal
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Platzbedarf zum Ausbau Ausfuhrung fur nicht steigende Spindel @ D2
Space required for removal | Version for non-rising valve stem
Encombrement pour dés- ! II Version pour tige non montante
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Unterkante SA ohne Abtrieb A o di
Base of SA without output drive A Schauglas fiir mech. Stellungsanzeige 2 @d3
Bord inférieur du SA sans forme Glass for mech. position indicator 2
d'embase A ; Signalisation visuelle avec hublot transparent 2)
ctV c2 c3
Anschlussformen nach EN ISO 5210, DIN 3210, DIN 3338, Maf3e siehe Folgeseite
l Output drives according to EN ISO 5210, DIN 3210, DIN 3338, dimensions see next page
I Accouplement suivant EN ISO 5210, DIN 3210, DIN 3338, dimensions: voir page suivante
o
<
o‘ @
Q
<<
I —Y b 1) genaues MaB je nach verwendetem Motor
2) nur auf besondere Bestellung
g = r@h N 3) in Stufen von je 100 mm Lénge
| 4) Stahlpanzerrohrgewinde nur auf Bestellung
b 1) exact dimensions according to motor used
L L a 2) only if ordered additionally
T 3) in steps of 100 mm length each
] 4) steel conduit threads only if ordered
T o Handradwelle 1) mesure exacte suivant moteur employé
Platzbedarf zum Ausbau <L | o Handwheel shaft options sur demande
Encombrement pour désaccouplement /L '

2)
Arbre de volant 3) par tranches de 100 mm de longueur
4) filetage pour tube blindé uniqguement sur commande

MaBe Drehantrieb Typ / multi-turn actuator type / type de servo-moteur multi-tours
dimensions SA 07.1 SA 07.5 SA 10.1 SA 14.1 SA 14.5 SA 16.1
SAR 07.1 SAR 07.5 SAR 10.1 SAR 14.1 SAR 14.5 SAR 16.1
ENISO 5210/DIN 3210| F 07 (F10/GO) | F 07 (F10/GO) F 10 (GO) F 14 (G1/2) F 14 (G1/2) F 16 (G3)
A1 40 40 50 63 63 80
A3 135 135 135 145 145 145
A4 103 103 103 117 117 122
B1 237 237 247 285 285 307
B2 62 62 65 90 90 115
c1 265 265 282 384 384 510
c2 186 186 191 235 242 260
C3 63 63 63 94 94 94
@ D max. 101 101 121 153 153 190
OD1 160 160 200 315 400 500
oD2 G1%" G1%" G2" G2%" G2%" G3"
oD3 42x3,3 42x3,3 60 x 3,7 76 x3,7 76 x3,7 89 x 4,1
oD4 20 20 20 25 25 25
E 115 115 115 115 115 115
F 115 115 115 150 150 150
H 1 78 78 80 110 110 130
H2 195 195 195 205 205 205
H4 155 155 168 213 213 253
L 20 20 24 38,9 45,8 45,8
P14 M25x1,5 / Pg 21 M25x1,5 / Pg 21 M25x1,5 / Pg 21 M25x1,5 / Pg 21 M25x1,5 / Pg 21 M25x1,5 / Pg 21
P24 M25x1,5 / Pg 21 M25x1,5 / Pg 21 M25x1,5 / Pg 21 M25x1,5 / Pg 21 M25x1,5 / Pg 21 M25x1,5 / Pg 21
P34 M20x1,5/Pg 13,5 | M20x1,5/Pg13,5 | M20x1,5/Pg135 | M20x1,5/Pg135 | M20x1,5/Pg135 | M20x1,5/Pg 13,5
BB min. 180 180 180 180 180 180
HH min. 30 30 30 30 30 30
Qa 20 e7 20 e7 20 e7 3017 307 30 17
b 6 6 6 8 8 8
od1 90 (125) 90 (125) 125 175 175 210
od2t8 55 (70/60) 55 (70/60) 70 (60) 100 100 130
0d3 70 (102) 70 (102) 102 140 140 165
d4 4xM8(4xM10) | 4xM8(4xM10) 4xM10 4xM16 4xM16 4xM20
h 3 3 3 4 4 5
t 22,5 22,5 22,5 33 33 33

Durch die Weiterentwicklung bedingte Anderungen bleiben vorbehalten. Mit Erscheinen dieses Datenblattes verlieren friihere Ausgaben ihre Giiltigkeit.
We reserve the right to alter data according to improvements made. Previous data sheets become invalid with the issue of this data sheet.
Nous nous réservons le droit de modifier les valeurs, qui sont conditionnées par le perfectionnement. Les fiches techniques antérieures perdent leur validité avec I'édition de cette fiche technique.
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SA 07.1 - SA 16.1 Anschlussformen nach EN ISO 5210
SAR 07.1 - SAR 16.1 Output drives according to DIN 3338
’ ) Formes d’accouplement suivant DIN 3210
Anschlussformen Made AUMA muith furn actuator type
z‘ggﬂ pclfgr‘;]eesnts gl'm:ggl’gg: type de servo-moteur multi-tours AUMA
SA07.1/SA07.5 SA10.1 |SA14.1/SA14.5| SA16.1
Gevindsbuchee EN0 lomsaro] FO7 | F10 | Go | Fl0[ Go | F14 [ G2 [F16/G3
écrou @ds F max. kN 40 40 40 70 | 70 160 250
@ di 90 | 125 | 125 |125 | 125 175 210
Form / type / forme | @ d21s 55 | 70 | 60 | 70 | 60 100 130
Ell\lngg (5)22\0 A 972 ‘ 0 d3 70 | 102 | 102 [102 |102 140 165
" Al 06 d4 M8 |M10 |[M10 [M10/M 10 M 16 M 20
= Ul W ||ods 28 | 30 | 30 | 42| 42 60 80
2 | g < 2 @démax. | 26 | 26 | 26 | 40 | 40 57 75
oo Zxds o g 40 | 40 | 40 | 50| 50 65 80
Tt 7\ o d1 h 3 3 3 3 3 4 5
- o o h3 12 | 15 | 15 | 15| 15 25 35
—— L 37 37 37 | 47 | 47 60 75
Anordnung der Schraubenlécher d4 Gevfcht 4 4 4 4 4 4 4
Soaiigmement des trous de boion d4 wegn kg | 11 13 13|28 28 6,8 17
Steckbuchse ¥ | bJS9 1) 8 12 12 12| 12 18 o)
plug sicevs i @ d7 H9 28 | 42 | 42 | 42| 42 60 80
Form / type / forme . :i @ d7 min. 20 30 30 30 | 30 45 60
ENISO 5210 B2 < @ d7> @ d7 min. N L1 35 45 45 45 | 45 65 80
DIN 3210 B =0d7 t t? 31,3 | 453 | 45,3 | 45,3 | 45,3 64,4 85,4
Fehlende Masse siehe Form A
missing dimepsions refz_sr t<_) oufput dn'ye A 5 4+ j
Pour dimensions non indiquées, voir forme ol
d’embase A
Bohrung mit Nut bJS9 1) 5 6 6 6 6 8 12
aldeage aved ranure @ d10He 16 | 20 | 20 | 20 | 20 30 40
Form / type / forme @ dy max. 20 | 30 | 30 | 30| 30 45 60
ENISO5210 B3 =@d10 2] | h3 12 13 13 15| 15 25 30
ENISO 5210 B 4 <@ dy L1 35 | 45 | 45 | 45 | 45 65 80
DIN3210 ~E =0di0 ‘ t" 183 | 228 | 22,8 [228 228 33,3 433
Pour dmeneions non mauscs. vor forme. @ = ﬁgm " w| ot 01| 01|04l 04 1.1 2,4
d’embase A ° poids
zlauenku?plugg 3 { b1t 14~ 14 14 14 | 14 20 24
o oD e aJg\ [gantt f oe[ 28 | 26 [osloef S8 | 47
@ d11 min. - 20 20 20 | 20 30 40
Form / type / forme 2 i @di1 max? - 42 42 | 42| 42 60 80
DIN 3338 C =@ did f % @di2 40* | 55 55 55 | 55 80 100
2di2 h3 12 13 13 15| 15 25 30
hi1 7* 7 7 7 7 8 10
Fe'hk'ande' Mas;e siehe Form A . ,\‘
T e e N
d’embase A
ahatcoupling (D0 not use for now designsly - 0 d8 g6 - - - 200 - %0 Lo 140
arbre d‘erf)tra%ement (Ne pas utiliser ons) @ b3 ho - = 6 - 6 = 8 - 112
pour de nouvelles constructions!) N h3 - - 13 - 15 - 25 - 30
2 NG——0 L2 - - 15| - [15]| - 2 | -] 3
Form / type / forme | ‘ L3 — — 45 | = [ 45] - 63 | - 80
DIN 3210 D a o L4 - - /80 | - 15| - 70 | - 190
33 L5 _ — 55 - 55 - 76 | - | 97
I t2 - - o225 - 225 - 33 | - | 43
Fehlende Masse siehe Form A
missing dimensions refer to output drive A 3 Gewicht
four dirpensions non indiquées, voir o 3 weight kg — — 0,4 — 0,7 — 2 - 143
orme d’embase A poids

1) MaBe abhéngig von @ d7 / @ d10, siehe DIN 6885 T 1/ Dimensions depend on @ d7 /@ d10, refer to DIN 6885 T1/ Dimensions dépendant de @ d7/ @ d10, voir DIN 6885 T 1
2) bei steigender Spindel @ d11 max.= @ d5 bei Form A / For rising valve stem @ d11 max.= @ d5 of type A / Pour une tige montante @ d11 max.= @ d5 pour forme A
3) Gewicht im Antrieb enthalten / Weight included in actuator /Poids enclus au servo moteur

* MaBe auBerhalb DIN 3338 / Dimensions outside DIN 3338 / Dimensions autres que DIN 3338
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